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NOMENCLATURA

Descripcion

Carga axial aplicada.

Modulo de elasticidad del material del elemento estructural
Modulo tangente (zona inelastica)

Modulo reducido.

Momento de inercia de la seccién transversal de la columna
Area de la seccion transversal del elemento estructural.
Carga de Euler.

Factor de seguridad.

Longitud equivalente usada en la ecuacion de Euler, que depende del tipo
de montaje.

Longitud total del elemento estructural (para cilindros oleohidraulico,
distancia entre puntos de apoyo, en montajes bi-articulados L = L,).

Deflexién o coordenada de referencia en el que se define la deflexion.
Coordenada a lo largo del elemento cuya deflexién se determina.
Momento.

Radio de giro del elemento estructural.

Relacion de esbeltez = L/

Tension a compresion (= P/A).

Tension de Euler (en una columna : P/A)

Tension en el limite proporcional de la curva tension-deformacion.
Tension ultima del material (tension maxima en la curva o-¢)

Maxima tensién generada para una carga aplicada.

Tension maxima admisible o tensidén admisible. Tension maxima que puede
soportar un elemento, antes (de acuerdo a un factor de seguridad), que
alcance una situacién critica. Este parametro es un valor de disefio y puede
corresponder a tension de fluencia, limite elastico o limite proporcional.

Carga critica 6 admisible, aquella que genera la tension maxima admisible.

Tensién critica o tension normal. Relacion entre la carga critica P, 0 Pagm Y
el area de la columna o vastago.

Tensién de fluencia del material.

Tensién de rotura o fractura del material.

Tension en el limite elastico del material.

Tension debida a flexion en el tubo-cilindro.

Tension radial maxima en un tubo-cilindro sometido a presion interna.
Tension tangencial maxima en un tubo-cilindro sometido a presion interna.
Distancia desde el eje neutro a la fibra externa de la seccién transversal.

excentricidad de la carga, medida desde el eje neutro del area de la seccién
transversal de la columna hasta la linea de accién de la carga.

Longitud del tubo-cilindro en un actuador oleohidraulico.



Dy Diametro exterior del cilindro

Dy; Diametro interior del cilindro

14 Momento de inercia del cilindro (=TI'(D1e4- D1,-4)/64

E; Maédulo de elasticidad del cilindro

Ky Parametro empleado en las ecuaciones de deflexién del cilindro: W
L, Longitud del vastago.

L Longitud total del cilindro oleohidraulico entre puntos de apoyo: L, + L,

d, Diametro del vastago.

I Momento de inercia del vastago (=1rd*/64)

ko Parametro empleado en las ecuaciones de deflexion del vastago: m
K. Rigidez elastica de la interseccién vastago-cilindro

y106Y; Deflexién del cilindro

y20Y, Deflexion del vastago.

X1y X, Distancias desde el punto de apoyo del tubo hasta un punto cualquiera del

tubo y vastago respectivamente.

Y:*% Yo" Deflexién neta del tubo y vastago, a partir del momento en que se han
comprimido las juntas (hay deformacioén de tubo y vastago).

Yo1%, Yoo Deflexion del tubo y del vastago hasta el momento de compresion de juntas
(tubo y vastago aun no se han deformado) .

Yoc Imperfeccion inicial. Desplazamiento del punto de interseccion antes de
aplicar carga (aun no hay deformacion).

Ye Desplazamiento total del punto de interseccion, con la aplicaciéon de carga.

oF Angulo inicial formado entre los ejes de tubo y vastago, debido a juegos de
montaje, desgaste y peso propio. Aun no hay aplicacion de carga. (rad).

© Angulo formado entre los ejes de tubo y vastago, para una carga aplicada.

a, b Juego radial en puntos de apoyo en la interseccién vastago-cilindro.

s Distancia entre puntos de apoyo (a y b) en la interseccién

., t Espesores de junta en los puntos de apoyo de la interseccion.

Az, Ap: Areas de contacto (juntas) en los puntos de apoyo.

E,, Ey: Moédulos de elasticidad del material de las juntas en los puntos de apoyo.

g1y Qo Pesos unitarios (N/m) de tubo+fluido y vastago, respectivamente.

Mc Momento presente en la conexién vastago-cilindro.



