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hidrodinámico [Dyn02a] . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 12

2.1. Efecto Doppler para una part́ıcula en movimiento . . . . . . . . . . . . . 20

2.2. Configuración sistema DGV [ML92] . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 21

2.3. Sistema LDA, con la configuración haz de referencia . . . . . . . . . . . . 22

2.4. Sistema LDA, con la configuración haz de referencia de un haz . . . . . . 23

2.5. Sistema LDA, con la configuración haz de referencia de dos haces . . . . 25

2.6. Diferencial Doppler en DHD . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

2.7. Diferencial Doppler en RD . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 27

2.8. Sistema LDA, con la configuración Diferencial Doppler de dos haces . . . 28

2.9. Sistema LDA, con la configuración Diferencial Doppler de un haz o Simétri-

ca . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29

2.10. Esquema básico de una configuración Haz de referencia . . . . . . . . . . 30

2.11. Esquema básico de una configuración Diferencial Doppler . . . . . . . . . 30

2.12. Esquema básico de una configuración Simétrica . . . . . . . . . . . . . . 31

3.1. Esquema básico de una configuración Diferencial Doppler . . . . . . . . . 34

3.2. Forma y dimensiones del volumen de dispersión [Duf03] . . . . . . . . . . 35

3.3. Franjas en volumen de dispersión debido a la interferencia de dos haces . 37
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4.14. Espectro de la señal burst Doppler a la salida del subsistema electrónico

del prototipo 2D-LDA . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 106

4.15. Interpolación gaussiana a partir de la muestra central y de las dos mues-

tras adyacentes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 109
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4.40. Montaje final del amplificador ajustable . . . . . . . . . . . . . . . . . . 133
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4.42. Esquema de la generación de la señal de disparo . . . . . . . . . . . . . . 135

4.43. Esquema del Schmith-Trigger utilizado en el procesador de pedestal . . . 136
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niveles de histéresis VH y VL . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 137

4.46. Circuito monoestable . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 138
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4.50. Medida real del retardo de la señal de disparo en función de la frecuencia
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XVIII Índice de figuras

6.25. Medidas de la velocidad V2 = 0 con Nm = 256 y nzp = 1 . . . . . . . . . . 204

6.26. Medidas de la velocidad V2 = 0 con Nm = 256 y nzp = 2 . . . . . . . . . . 204

6.27. Medidas de la velocidad V1 = 0 con Nm = 256 y nzp = 0 . . . . . . . . . . 204

6.28. Medidas de la velocidad V1 = 0 con Nm = 256 y nzp = 1 . . . . . . . . . . 204

6.29. Medidas de la velocidad V1 = 0 con Nm = 256 y nzp = 2 . . . . . . . . . . 204
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velocidad lineal teórica de +2.42m/s . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 223

6.88. Esquema de la medida de la velocidad en el punto P3 del disco rotatorio . 224

6.89. Medidas de la componente de velocidad V2 del blanco rotatorio a una
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Doppler entre ± 3 m/s con 512 muestras y zero-padding nzp = 2 . . . . . 244

6.118.Medida de la componente de velocidad V1 de la señal Doppler entre ± 3
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8.5. Geometŕıa Sistema LDA) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 310
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600mm en función del diámetro de la part́ıcula ap = 0,1 − 20µm en

recepción RD . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 374
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de señal [MC03] . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 115
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4.15. Caracteŕısticas del VCO POS50 del circuito procesador de señal [MC03] . 117
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